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所有轴承均采用
滚珠轴承

* 照片中的产品带停电应急动作功能。

手动操作部

指示器搭载微电脑的
控制电路板

端盖

备用蓄电池
（选购）

适用于浆料阀的�个理由

● 可以�/����的高分辨率设定开度。
● 相对于设定信号，开度的再现性、直线性优异。
● 配合使用BM计，可根据抄速变更开闭速度。

（全闭⇔全开 / �� ～ ���秒）
● 由于扭矩高，与以往机型相比体积大为缩小，便于替换施工。
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指示器搭载微电脑的
控制电路板

备用蓄电池
（选购）

这是针对要求高精度控制的

浆 料 阀
的操作机构！

浆 料 阀浆 料 阀浆 料 阀浆 料 阀浆 料 阀



蜗轮杆

蜗轮
输出轴

蜗轮

小巧机身可获得
超高减速比

小巧设计

●●●●●●●●●

高扭矩

�连减速齿轮
齿隙较小的高精度
齿轮系统

高扭矩的高精度传输

步进电机
以每接收�个脉冲旋转�.�度步距

来控制电机的转动

反馈控制与预测控制的组合，
可确保开度的高精确性。

�/����的高分辨率

详情请参阅第�页

高精度开度传感器

高分辨率、高精度

用于驱动电机的电子控制电路
搭载微电脑

多数情况下
使用V球阀

浆 料 阀

在 目 标 值 精 确 停 止 ！
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大
！

小
！

BEFORE AFTER

实际案例中的应用效果

引进浆料阀用电动执行器“PRP”后，
取得了以下❶～❸三种效果。

成本约降至1/3！

这是替换为与以往机型同等规格时的价格比较。
包括单机价格、施工费、操作盘价格，是根据实际应用案例计算得出的值。
详情请咨询本公司。

❶

交货期约缩短为1/9！

现有浆料阀用执行器的交货期为9个月。
旋转式电动执行器“PRP”的交货期，连同磁轭、联轴器部在内，仅需1个月。

❷

重量约降至1/10！

尺寸大幅度缩小。
（本例连同浆料阀主体在内整体更换）

与现有执行器按相同比例拍照对比。

❸

空间利用率
截然不同！

由于开闭速度可变，即使将来抄速发生大幅变化，只要配合使用BM计，就能实现理想的定量控制。
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底层用浆料阀上安装的电动执行器“PRP系列”和用于测量浆料流量的电磁流量计
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顶层用浆料阀上安装的电动执行器“PRP系列”

照片1中“PRP系列”的特写图
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动
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向

应用实例
多层抄纸机中的安装示例

PRP

PRP PRP

电磁流量计

电磁流量计

联轴器

浆料阀主体

浆料阀主体

磁轭

磁轭

浆料阀主体
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照片1

照片2

照片3
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定量传感器

旋转型
电动执行器

PRP

BM计

浆料阀
（V球阀）

BM计
开度设定器

（Computer Back up MXCB）

开/闭手动操作器
（软件终端 STL）

开度应答信号

4 ～ 20mA DC

4 ～ 20mA DC

开度设定信号开信号（无电压接点）

闭信号（无电压接点）

现场操作盘

开信号
接点输入

闭信号
接点输入

开度设定信号
模拟量输出

ON

ON ON

OFF

OFF

开信号为
ON时增加

闭信号为
ON时减少

时间

浆料阀操作系统

开度设定器的接点输入与模拟量输出的关系

系统构成图

上图为浆料阀操作系统的动作说明图。PRP的开度通过4 ～ 20mA DC的模拟量信号设定。开度设定器（产品名称

“Computer Back up”机型：MXCB）输出分辨率高达0.1%的模拟量信号，作为PRP的设定值。开度设定器的输出

根据开、闭2系统的接点信号状态进行操作，输出变化与各接点闭合的时间成正比。接点信号在自动模式下从BM

计发出，手动模式下从开/闭手动操作器（软件终端）发出，以1/1000的分辨率操作浆料阀的开度，从而实现精密的

定量控制。此外，PRP的开度应答信号（＝浆料阀开度）会被反馈给BM计。开闭速度可通过PRP与开度设定器的

参数组合在全开、全闭/16 ～ 999秒范围内设定。
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一个脉冲对应旋转一个步距角的步进电机
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异步电机

步进电机

相同容积电机的扭矩比较步进电机的结构

轴

定子

转子

A相

B相

A相

B相

步进电机是按照收到的脉冲信号同步旋转的电机，也叫做脉冲电机。下图通过简化的2相8极型号，展示了步进电

机的旋转原理。

步进电机由施以绕线的定子和使用强力钕磁铁的转子构成。使定子的绕线通电产生磁力叫作励磁，电机会根据脉

冲指令，使多个定子绕组依次励磁，利用定子与转子磁极之间的吸引和排斥作用，逐步转动（旋转）。

所接收的每个脉冲所产生的步进电机的转动角度始终由恒定的机械精度（电机的结构和加工精度）决定，因此能够

进行高精度的定位控制。

对于要求高分辨率、高线性度、高扭矩的浆料阀操作而言，采用步进电机驱动的“PRP系列”是其理想之选。

另外，与以往异步电机驱动的浆料阀用执行器相比，在相同扭矩下体积却大幅度缩小。

何为步进电机
扭矩为相同体积的异步电机的约��倍。
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PRP系列 主要规格

机 型：PRP-�□

·若需要支持联网，请咨询本公司。

90°

200N∙m

16秒（PRP-11）
24秒（PRP-13）

16～125秒（PRP-10）

约10.8kg（带停电应急动作功能时：约12.1kg）

100N∙m

12秒（PRP-01）
24秒（PRP-03）

 8.5～125秒（PRP-00）

1/200（死区宽度设定值为0.5％时）、1/1000（死区宽度设定值为0.1％时）

机 型：PRP-�□

机 型：PRP-�□□-□/LR 机 型：PRP-�□□-□/LR

开 闭 时 间
（��°）

标 准 产 品

劳埃德船级社认证 
(类别�) 的产品

旋 转 角 度

最 大 扭 矩

分 辨 率

重 量

IP�� IP��

PRP 系列　PRP-�

最大扭矩
600 N∙m

■ 通用规格

■ 外形寸法図 （単位：mm）

： �～��mA DC或
�～�V DC

： ���～���V AC（不符合 CE）
 ���～���V AC
： IP��
： �－G �/�

输 入 信 号

供 电 电 源

保 护 等 级
配 线 口

： 步进电机
： 电位器
： 有
： �～��mA DC
： -��～＋��℃（标准产品），
 �～��℃（劳埃德船级社认证的产品）

： ��.�ｍ/ｓ�（�G）（标准产品）、
 �.�G（�.�ｍ/ｓ�）（劳埃德船级社认证的产品）

驱 动 电 机
开 度 检 测
手动操作功能
开 度 输 出
使用温度范围

振动试验条件
· 加 速 度

带停电应急动作功能

312
（171） 141

50.1

15
6

14
6

61

44
39

（75）
174

61
（

19
6）

14
6

15
6

（257）

（171） 141

50.1

（162）
93

55 12
2

1

61

13
4

312蓄电池维护空间

蓄电池
盒盖

IP��IP��

高
性

能
电

动
执

行
器

　
PR

P系
列

500529

Your local representative:

Specifications are subject to change without notice. When ordering, use the latest data sheets available at our web site: www.mgco.jp
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