
전동 조절 밸브 혁명
공기압식 조절 밸브와 전동 조절 밸브의 비교

동영상을 공개했습니다！

●당사 Web 사이트에서도 확인할 수 있습니다.  https://www.mgco.jp/video_k/index.html

전동 조절 밸브에 혁명을 일으키는 
�/���� 데모킷

종이 및 밸브 공장용 전동 액추에이터
ʻSTEPTOP’

공기원 장치가 필요 없는
ʻSTEPTOP’을 사용한 전동 조절 밸브
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CP 제어 장치
그림: Kobayashi Engineering Works,. Ltd. 제공

CP 제어 （Consistency Profiling）: 
초지기의�종이�흐름�방향과�직각(Cross Paper)인 
평량�프로파일의�제어를�말함.
CD (Cross Direction) 프로파일�제어라고도�한다.

신호�케이블이 1선!

통
신CPU

신호�배선의�단순화!

PLC

네트워크�대응

MRP4C

속 주조의

제철

V볼
밸브 제어
V볼

제지
공장

정량 주입
제어

평량 제어

C
그림: Kobayashi Engineering Works,. Ltd. 제공

평량 제어

초지기

로터리 킬른의
연료�유류량
제어

로터리 킬른의

시멘트

MRP

량 주입

화학
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PRP
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환경 시험실의
염수
온도 제어

MRP

로스터기
연소 장치의
가스 유량 제어

스터기

식품
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비례 제어

FCU
(Fan Coil 
Unit)의
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취득

NHPC 연소기�사진: OGCTS Co., Ltd 제공
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취출구

처리물 투입구
신선한 공기

배기

더스트

유동층실

정류판정류판

연소실

계량
호퍼

사이클론

유동용 팬

MRP

유동층 로스터기 연소 장치
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3방향
조절 밸브 1차

염수
송수 펌프

염수 온도
제어 루프

염수
탱크

프로세스
반송�염수

고온 염수
탱크로

2차 염수
송수 펌프로

공냉식�염수 
냉각기

로이드선급�인증품
(카테고리 3)도�있습니다.

환 경
시험실
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형식: PRP

웜
웜�기어

출력�샤프트

웜�휠

컴팩트하지만 
매우�높은�감속비를�얻을�수�있습니다.

컴팩트�설계의�비결!

고토크의�비결!

3연�감속�기어
백래시가�적은�고정밀도의 

기어�시스템입니다.

고토크를 높은�정밀도로�전달!

스테핑�모터
1펄스�당 1.8도로�모터의 

회전을�제어할�수�있습니다.

피드백�제어와�예측�제어의 
조합으로�개도는�고정밀도로 

목표값에�추종합니다.

1/1000의�고분해능의�비결!

고정밀도�개도�센서

고분해능·고정밀도의�비결!

모터�구동용�전자�제어�회로
마이크로�컴퓨터�탑재

■ 고정밀도, 고분해능을�실현하는�메커니즘

자세한�내용은 7페이지

컴프레서는
설비비도 필요하고

유지보수도 큰일！
전기요금도 많이 들지！

공기압식

공기압식�액추에이터

공기압식 액추에이터는
설비가 복잡하여 대량의 

전력을 소비합니다.

계장용 공기원 장치

부대 설비

필터장착 감압밸브
필터장착
감압밸브
스톱 밸브 스톱 밸브

I/P 변환기

배수 처리

조작 신호

공급 전원

20～100kPa
P

P

I/P

컴프레서

에어헤더

애프터 
쿨러

프리 
필터

탈습기 애프터 
필터

미스트 
세퍼레이터

리시버 
탱크

전동식

조작 신호 전동식�액추에이터

100V AC 또는
200V AC/24V DC
100V AC 또는
200V AC/24V DC

공급 전원

전동 조절 밸브는 
공기원 장치가 없으므로 

소비 전력도 
적습니다.

*1. 당사 조사　*2. 최대 소비 전력: 240VA 대기　전력: 20VA
이 수치는 당사 전동 액추에이터(형식: PSN1)를 사용한 경우입니다.

4～20mA DC 4～20mA DC 또는 오픈 네트워크

필터세퍼레이터

대기　전력: 20VA

공기압식에서 전동식으로 바꾸면
계장용 공기원 장치도 부대 설비도
필요 없어집니다！

좋았어！
설비 비용은 1/5*1인데

소비 전력은 1/10*1이 됐어！

루프가 안정되면
소비 전력은 대기 전력*2

만으로 충분합니다.

계장용 공기원 장치
부대 설비

불필요！
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공기압식 밸브에 비해 전동식 밸브는 설비 비용이 1�5*1



■ 스테핑�모터의�특징

■ 스테핑�모터의�구조
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인덕션�모터

스테핑�모터

인덕션�모터와의�비교

펄
스

�수

회전�수

정확하게�멈춥 
니다

정지  위치를�목표로 
감속을�시작합니다

정해진�속도로�펄스 
수를�증가시킵니다

● 단위�면적�당�토크가�큽니다 (인덕션�모터의�약 10배).
● 기동�토크가�크며�회전의�상승에�따른�토크�변동이�적습니다.
● 회전�속도의�변환이�가능합니다 (인덕션�모터는�불가능).
● 회전�속도는�부하�변동의�영향을�받지�않습니다.
● 가감속�제어를�통해�고정도�위치결정제어가�가능합니다.
● 공급전원의�전압이나�주파수의�영향을�받지�않습니다.

스테핑�모터는�인덕션�모터에�비해�아래와�같은�많은�이점이�있으며�조절 
밸브를�비롯한�소형�기구부의�액추에이터에�적용하는�구동원입니다.

정확하게�멈추는�예측�제어
전동식�액추에이터에�사용하는 2상�스테핑�모터의�회전�각의�기본�스텝은 1.8 
도입니다. 이를�계산하면 200펄스로 1회전하게�됩니다. 이�스테핑�모터에 
공급되는�펄스는�마이크로�프로세서에�의해�제어됩니다. 그리고�위치결정제어 
알고리즘에는�액추에이터가�목표로�하는�위치 (각도) 에서�정확하게 
정지하도록�예측제어방식이�도입되어�있습니다.

우측�그림은�스테핑�모터의�단면도입니다. 스페핑�모터는�크게�구분하면 
스테이터 (고정자) 와�로터 (회전자) 의 2가지�부품으로�구성되었습니다. 
로 터 는 � 축 � 방 향 에 � 자 화 된 � 강 력 한 � 영 구 � 자 석 으 로 � 되 어 � 있 습 니 다 .  
스테이터는 A상, B상으로�구성된 2개의�코일�권선을�사용한 8개의 
전 자 석 이 � 로 터 를 � 감 싸 는 � 구 조 로 � 되 어 � 있 으 며 � 이 � 전 자 석 의 � 자 력 을  
회전시키는�것으로�로터를�회전시킵니다. 모터�샤프트에는�댐퍼라고 
불리우는�원반형의�부품이�장착되어�있어서�이것에�의한�고회전으로�토크 
특성을�향상시키고�있습니다.

■ 스테핑�모터가�고정도인�이유

로터의 N극과 S극의�톱니바퀴는  양측톱니의�톱니�피치가�절반�어긋난 
상태에서�결합됩니다. 즉  N극의  톱니의�패인  부분에 S극의�톱니의�산�부분이 
겹치게�됩니다. 스테이터는�전자석으로�로터를�회전시킵니다. N극과 S극의 
톱니바퀴를�교대로�흡인하면서 1펄스�입력될�때마다 1/4 피치�나아갑니다 
(오른쪽�그림�참조). 전동식�액추에이터의�모터의�톱니바퀴에는�톱니가 50개 
있기�때문에 1/4피치�나아갈�때마다 1.8도�회전하며 200펄스로 1회전합니다. 
이와�같은�방법으로�고분해능과�고정도를�실현하고�있습니다. 전체�스팬을 
돌리는대�모터축이 100회이상�회전하기�때문에�계산상 1/20000 이상*의 
분해능을�얻을수�있게�됩니다.

샤프트

스테이터

로터

A상

B상

A상

B상스테이터

댐퍼 볼�베어링

톱니�바퀴 1

톱니�바퀴 2

*. 사양상�개도검출센서의�정도�및�감속기구의�백�래쉬�등을�포함한�최종적인�분해능은 1/1000
입니다. ● 실제�로터에는�톱니가  50개�있지만�알기�쉽도록�해설도에서는�로터의�톱니를 15개로�간략하게�하였습니다.

톱니�바퀴 2 
S극

톱니가 1/2 피치
어긋나�있습니다

톱니�바퀴 1 
N극

로터는  
영구자석입니다

N S

S

S

S

S

N

N

N

N

톱니�바퀴 1 N극
톱니�바퀴 2 S극

톱니�바퀴 2의  
S극과�맞당김

톱니�바퀴 2의  
S극과�맞당김

톱니�바퀴 2의  
S극과�맞당김

톱니�바퀴 1의  
N극과�맞당김

톱니�바퀴 1의  
N극과�맞당김

톱니�바퀴 1의 
N극과�맞당김

톱니�바퀴 1의  
N극과�맞당김

양측의�톱니가  
톱니�피치의 
절반�어긋납니다.

전자석

영구자석

톱니�바퀴 2의 
S극과�맞당김

로터가�반시계�방향으로 
회전하는�경우

초기�상태

동작�해설도

1

2 3

4

1펄스�입력

1펄스�입력

1펄스�입력

1펄스�입력

1펄스�입력

N NN N

N NN N

NN

분해능 1/1000

약
10
배

7

7
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전동식 액추에이터의 장점

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

  소비 전력이 1�10*1로 줄어듭니다�
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MSP 시리즈

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP10

PSN 시리즈

MRP 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

스테핑 모터 채택
기계적인 접촉을 최대한 줄여 수명이 깁니다�

각종 네트워크에 대응
케이블을 1개만 이용한 데이지 체인 접속으로 배선 비용을 줄일 수 있습니다� 
CC�Link� DeviceNet 이외의 네트워크 대응에 대해서는 문의해 주십시오�

소형� 긴 수명� 1�1000의 고분해능 
오픈 네트워크에도 대응 가능한 액추에이터입니다�

COMPACT LINEAR MOTION ELECTRIC ACTUATORS

소형 리니어 모션 타입 전동식 액추에이터 

MSP Series

다기능�제어�회로
・전폐� 전개 위치의 전자 

리미터가 장착되어 있어 
조정이 간단합니다�

・과부하 보호 기능이 내장되어 
있어 안심하고 사용할 수 
있습니다�

스크루

출력�축

씰�스프링�기구�내장
압축�인장 양방향 씰 스프링 기구입니다�
일정한 밀폐 압력을 얻을 수 있습니다�
�MSP4는 압축 방향 전용 씰 스프링 기구입니다�

스테핑�모터

통신�박스
네트워크 통신 
회로가 수납되어 
있습니다�
�오픈 네트워크 대응 
타입�

통신�케이블�
접속구

전원�케이블�
접속구

손바닥만한�사이즈의�
컴팩트한�액추에이터입니다�

사진은 MSP5□를 투과 처리했습니다�

리니어 모션 타입

・기종에 따라 다릅니다

IP66

리니어 
모션 최대�추력

2500
N 최장 

스트로크

40 mm AC전원 
또는 

DC전원
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전동식 액추에이터 MSP 시리즈

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

:  4~20mA DC 또는 1~5V DC 
:   24V AC(CE 대상외, MSP6 만�해당)
    100～120V AC(CE, UKCA 대상외)
     200～240V AC(CE, UKCA 대상외)
    24V DC 
:  리미트�스위치�접점�신호(옵션)
:  무전압�접점(옵션) 
:  MSP4, MSP5, 교류�전원만�선택�가능(옵션)
: IP66
:  케이블, 단자�박스(옵션)
:  스테핑�모터
:  포텐셜미터
:  1~5V DC(비절연)
:  -5~+55℃
:  4.9m/s2 (0.5G) 이하

입 력� 신 호
공 급� 전 원

전 개 · 전 폐� 신 호
강 제� 개 폐� 신 호
수 동� 조 작� 기 능
보 호� 등 급
배 선
구 동� 모 터
스 트 로 크� 검 출
개 도� 출 력
사 용� 온 도� 범 위
내 진 성

: 24V DC 
:  IP66, IP67(MSP□D 커넥터부)
:  마이크로�커넥터(MSP4C, MSP5C, MSP6C,   
  MSP4D, MSP5D, MSP6D)
 단자대�부속(MSP4C2, MSP5C2)
:  스테핑�모터
:  포텐셜미터
:  -5~+55℃
:  4.9m/s2 (0.5G) 이하

공 급� 전 원
보 호� 등 급
배 선� 포 트

구 동� 모 터
스 트 로 크� 검 출
사 용� 온 도� 범 위
내 진 성

*1. 그림은�네트워크�대응타입입니다.　*2. MSP5C, MSP5D는 MAX50[MAX40]입니다.　*3. MSP5C2는 MAX50[MAX40]입니다.

아날로그�입출력타입 MSP 시리즈�공통�사양 오픈�네트워크�대응타입 MSP 시리즈�공통�사양

리니어�모션�타입 MSP 시리즈

15mm 20mm

MSP4 MSP4C2 MSP4D
MSP4C MSP5 MSP5C2 MSP5D

MSP5C

 5초 / 150N
 9초 / 300N
 18초 / 700N

 24초 / 500N
 30초 / 700N

 12초 / 300N
 24초 / 500N
 30초 / 700N

 5초 / 150N
 9초 / 300N
 18초 / 700N

약 1.4kg(약 1.5kg, 약 1.8kg(MSP□C2))

1/1000 또는 0.015mm 중�큰�쪽(불감대�설정값 0.1%인�경우)

[   ] 안�치수는�스트로크 5~10mm일�때입니다.

MSP 시리즈 MSP Series

[   ] 안�치수는�스트로크 5~10mm일�때입니다.

MSP□C, MSP□D MSP□C2

98

85 43 16

MA
X3

4
［

M
AX

29
］

14
1

90

φ66

*2 *3

φ36 -0.1
0

12 -0.25
0

φ66

96 （22）

14
1

（
50

）

［
M

AX
29

］
M

AX
34

42 118
（73）

9888

외관

개폐�시간
(10mm)

/최대�추력

질량
(네트워크�대응타입)

분해능

형식

외형�치수도*1

(단위: mm)

최장�스트로크

네
트
워
크 

대
응
타
입

아
날
로
그
타
입

MSP4 MSP5

IP66IP66 IP66
�단� 커넥터부는 IP67� �단� 커넥터부는 IP67�

IP66 IP66

IP66

MSP4C2
MSP4C

MSP4D MSP5DMSP5C2
MSP5C

IP66
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약1.9kg 약1.9kg

： 4～20mA DC 또는 1～5V DC
： 24V DC
： IP66
： 4－G1/2
： 스테핑 모터
： 컨덕티브 포텐셔미터
： 4～20mA DC 또는 20～4mA DC(비절연)
　1～5V DC 또는 5～1V DC(비절연)

입 력� 신 호
공 급� 전 원
보 호� 등 급
배 선� 포 트
구 동� 모 터
스 트 로 크� 검 출
신 호� 출 력

 (출력축 로크 시에 출력합니다.)
： 포트 MOS 릴레이
： 피크 160V 150mA AC/DC
： 8Ω 이하
： 2μA 이하
： -5～＋55℃
(소인 내구 시험 (IEC 61298-3 준거))

： 19.6m/s2（2G）

경 보� 출 력
・ 출 력� 타 입
・ 정 격� 부 하
・ O N 저 항
・개폐�시�누설전류

사 용� 온 도� 범 위
진 동� 시 험� 조 건

・ 가 속 도

*1. 그림은�네트워크�대응타입입니다.

[   ] 안�치수는�스트로크 5~10mm일�때입니다. [   ] 안�치수는�스트로크 5~10mm일�때입니다.

15mm 20mm

자동 설정 기능, Modbus 기능이 있는 MSP 시리즈 공통 사양

MSP6 MSP6D
MSP6C MSP40 MSP50

42 118
（73）

9888

φ36 -0.1
0

12 -0.25
0

φ66

96 （22）

8

14
1 90

51

2

11
2

（
50

）
32

2

［
M

AX
29

］
M

AX
34

4ーG 1／2
（배선 포트）요크 설치면

M
(출력 축 형상표는 사양서를 참조해 주십시오.)

42 118
（73）

9888

φ36 -0.1
0

12 -0.25
0

φ66

96 （22）

8

14
1 90

51

2

11
2

（
50

）
32

2

［
M

AX
40

］
M

AX
50

4ーG 1／2
（배선 포트）

요크 설치면

M
(출력 축 형상표는 사양서를 참조해 주십시오.)

리니어�모션�타입 MSP 시리즈

146 43.5 16

11
0

MA
X7

8
［

MA
X5

8］
21

8

13
6

 5초 / 600N
 8초 / 1200N
 15초 / 2500N

 9초 / 600N
 18초 / 1200N
 24초 / 1800N
 36초 / 2500N

 5초 / 150N
 9초 / 300N
 18초 / 700N

 5초 / 150N
 9초 / 300N
 18초 / 700N

1/1000 또는 0.015mm 중�큰�쪽(불감대�설정값 0.1%인�경우)

[   ] 안�치수는�스트로크 10~20mm일�때입니다.

MSP 시리즈 MSP Series

MSP6□

φ55-0.1
0

외관

개폐�시간
(10mm)

/최대�추력

질량
(네트워크�대응타입)

분해능

형식

외형�치수도*1

(단위: mm)

최장�스트로크

네
트
워
크
대
응
타
입

아
날
로
그
타
입

액세서리

약 2.8kg(약 3.0kg)

40mm

MSP6

MSP40

요크 세트
형식：YSS

프로그래밍 유닛
형식：PU-2A

MSP50
MSP6C MSP6D

IP66 IP66

IP66

(단, 커넥터부는 IP67)

IP66 IP66

MSP 시리즈

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP10

PSN 시리즈

MRP 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

전동식 액추에이터 MSP 시리즈

자동�설정�기능, Modbus 기능이�있는 자동�설정�기능, Modbus 기능이�있는
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자동 설정 기능을 탑재한 MSP40, MSP50

자동�설정�기능은�밸브에�액추에이터를�설치할�때�실시하는�전폐･전개�위치�및�밀폐�압력�조정을�자동으로 
실시하는�기능입니다. 프로그래밍�유닛(형식: PU-2A) 또는 Modbus 통신에서�밸브의�스트로크와�씰 
스프링�압입량�등을�입력하는�것만으로�조정을�자동으로�실행합니다. 번거로운�작업을�할�필요가�없어서 
시간과�인력�절감에�도움을�줍니다.

고객이�프로그래밍�유닛을�보유하지�않고, Modbus 통신도�사용하지�않는�경우에는�주문�시 ‘사양서’에�밸브의�스트로크와 
밀폐�압력�등을�기재하시면�공장�출하�시�무상으로�설정하여�납품합니다.
현장에서의�자동�설정�기능�실행은 MSP 시리즈의�각종�설정용�딥�스위치로�실시합니다.

프로그래밍 유닛이 없어도 자동 설정 기능을 사용할 수 있습니다.

아래의 조정이 전자동으로 진행되어 설정이 완료됩니다！아래의 조정이 전자동으로 진행되어 설정이 완료됩니다！

MSP40을 밸브에 조립하고, 
프로그래밍 유닛(형식: PU-2A)에서 
스트로크 지정과 하강측 씰 스프링 
압입량을 입력합니다.

자동 설정을 실행하면 먼저 좌면에 
닿을 때까지 하강합니다(좌면에 
닿지 않은 상태로 하단에 도달한 
경우, 에러로 중지합니다).

다음으로 스트로크 지정분만큼 
상승합니다(도중에 좌면에 닿은 
경우, 에러로 중지합니다).

이어서 다시 한번 하강측 좌면 위치까지 
되돌아가서 하강측에 씰 스프링을 
지정량만큼 꾹 밀어넣습니다. 
이상이 없으면 설정을 저장하고 50% 
위치까지 동작시켜서 설정을 완료합니다.

프로그래밍유닛

설정

지정 스트로크

씰 스프링 
압입량

씰 스프링 압입 완 료4전개 위치3전폐 위치2밸브에 조립1

밸브에�조립하여�프로그래밍�유닛의�버튼을�누르는�것만으로�조정할�수�있습니다.

MSP40인경우
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식
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에
이
터

MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈
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액
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MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

전동식 액추에이터 MSP 시리즈
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MSP 시리즈
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PSN 시리즈

MRP 시리즈
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MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

최장 
스트로크

40 mm

최대�추력

2500
N

사진은 MSP10를 투과 처리했습니다�

AUTO SETUP기능을 표준화했습니다�
개도 조정작업의 편리성을 대폭 상승시켰습니다�
운전개시 후에도 유지보수 작업편리성을 높였습니다.

Modbus통신을 표준화했습니다�
PLC�PC 네트워트에 직결됩니다�
전동 액추에이터 의 구동� 빈도� 동작 상황 등을 정상 운전 중에 
감시할 수 있습니다�

고분해능 1�1000� Modbus 통신 기능이 있어서
설치 작업 및 유지보수가 매우 간편한 액추에이터입니다�

리니어 모션 타입 전동식 액추에이터 

MSP10 Series

LINEAR MOTION ELECTRIC ACTUATORS

공급�전원

24V
DC

・기종에 따라 다릅니다

리니어 
모션

스테핑�모터

터미널박스

기어

포텐셔미터

히터

온도�센서

출력�축

편리한 터미널 박스
단자대나 스위치� 버튼� LED 등 설치 및 유지보수 작업에 필요한 
부품을 1곳에 모았습니다�

IP66

리니어 모션 타입
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전동식 액추에이터 MSP10
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MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈
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MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

입력�신호
접지

공급전원

Modbus
통신

딥스위치

개도출력신호

전개신호

전폐신호

이상경보신호

USB（TypeC）JACK
(PC접속용)

모듈JACK
(프로그래밍유닛�접속용)

수동상승
버튼

수동하강
버튼

운전상태표시용LED

본체에�터미널박스를�쉽게�배선공사의�작업을�할�수�있습니다.

제어 회로를 모두 수납한 터미널 박스

�.배선공사를�쉽게�했습니다.

터미널박스의�커버는�견고하고�투명한�폴리카보네이트를�사용하여 
상태표시용 LED를�외부에서�육안으로�볼�수�있도록�했습니다.

�. 한번에�동작확인을�할�수�있습니다.

본체의�커버를�열지�않고, 터미널박스�내부의�딥스위치나�모듈잭에
접속하여�프로그래밍유닛(PU-�A)에서�각종�파라미터를�설정할�수 
있습니다. 추가로, Configurator 소프트웨어를� 사용하여 PC
에서도�파라미터를�설정할�수�있습니다.

�. 파라미터값을�간단하게�설정할�수�있습니다.

터미널박스

주요 사양

형식

동작 시간*�(��mm)
/추력(구속 시 추력)

*�. Configurator 소프트웨어(형식: STCFG)는 당사 Web 사이트에서 무료로 다운로드할 수 있습니다.
*�. 구입 후 Configurator 소프트웨어(형식: STCFG) 또는 프로그래밍 유닛(형식: PU-�□)으로 동작 시간을 변경할 수 있습니다.

반드시 사양서를 확인해 주십시오.

�.�초/���N（���N）
�초/���N（���N）

�.�초/���N（���N）
�.�초/���N（���N）

�초/����N（����N）
�.�초/����N（����N）
��초/����N（����N）

��.�초/����N（����N）
��.�초/����N（����N）
��.�초/����N（����N）
��.�초/����N（����N）

외관

외형 치수도 （단위：㎜）

출력축 동작 거리 ��mm(��mm까지 조정 가능) 최대 스트로크 ��.�mm 이내
또는 ��mm(��mm까지 조정 가능) 최대 스트로크 ��.�mm 이내

리니어 모션 타입 MSP��

MSP10MSP��

■기기 사양
보호 등급:IP��
배 선 구:�-G�/�와 �-G�/� 의 합계 �곳
구동 모터:스테핑 모터
위치 검출:컨덕티브식 가변 저항
아이솔레이션:전원 전압･입출력 신호-상승 위치 신호-
　　　　　　하강 위치 신호-경보 신호-Modbus 통신-케이스 사이
보호 기능

・추력 구속 시(과다 추력) 자동 정지합니다.
・추운 지역에서도 사용할 수 있도록 기구 내부에 히터를 설치했습니다.

■Modbus 사양
통신 방식:반이중 비동기식 무절차
통신 규격:TIA/EIA-���-A 준거
전송 거리:���m 이하

■입력 사양
입력 신호:�～��mA DC 또는 ��～�mA DC (비절연)
　　　　  �～�V DC 또는 �～�V DC (비절연)
■출력 사양
출력 신호:�～��mA DC 또는 ��～�mA DC (비절연)
　　　　  �～�V DC 또는 �～�V DC (비절연)
경보 출력(출력 축 구속 시), 상승 위치 신호, 하강 위치 신호：
　　　　  포토 MOS 릴레이
■설치 사양
공급 전원:��V DC
사용 온도 범위:-��～+��℃
　　　　　　  (직사 광선 및 복사열과 전도열은 고려하지 않음.)
진동 시험 조건 (소인 내구 시험)

・가속도:��.�m/s�（�G）
설치 자세:거꾸로 세워서 설치 금지
질　　량:약 �kg

��.�

���

��.�

��
�

�

��
�

（
� 

이
하

）

��
�

φ��  �
-�.�

�－G �／�

�－G �／�

��
��

MSP10 IP66
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MSP 시리즈
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MRP 시리즈
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MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

내환경성이�뛰어난�CPU
CPU 단품이라면 내환경 온도 70℃까지 견딜 수 있는 고신뢰성 CPU입니다�

사진은 PSN1을 투과 처리했습니다�

스테핑�모터

수동�조작�축

온도�센서

스템�버튼

인디게이터

모듈러�잭
프로그래밍 유닛�형식� PU�2A�을 접속하여 
전개�전폐 위치� 개폐 속도� 스플릿 레인지 
등을 간단히 설정� 변경할 수 있습니다�

M3�나사�단자대

비접촉식�각도�센서
고정 코일과 가동 코일의 상호 
위치 관계를 전자 유도를 이용하여 
검출하는 각도 센서입니다� 전력적 
접동이 없기 때문에 신뢰도가 높고 
수명이 깁니다�

배선�포트

씰�스프링�기구
밸브 잠금 시의 밀폐력을 유지하기 위해
씰 스프링이 내장되어 있습니다�
이 씰 스프링은 전개 위치� 전폐 위치에서 
모두 밀폐력을 얻을 수 있습니다�
또한� 씰 스프링의 변형량이 적어도 
밀폐력을 확보할 수 있도록 
스프링에 예압을 가하고 있습니다�
따라서 밸브 시트가 접촉하기만 해도 
밀폐력을 얻을 수 있습니다�

스크루

긴 수명�고정밀도
스테핑 모터를 채택하여 긴 수명�고정밀도를 실현했습니다� 

고분해능
개도와 입력 신호의 편차가 작아도 바로 동작합니다�

1�1000의 고분해능� 개폐 속도를 설정할 수 있습니다�
비접촉식 개도 센서를 채택했습니다�

리니어 모션 타입 전동식 액추에이터 

PSN Series

LINEAR MOTION ELECTRIC ACTUATORS

각종 네트워크에 대응
상세한 내용에 대해서는 문의해 주십시오�

・기종에 따라 다릅니다

IP66

AC전원 
또는 

DC전원
리니어 

모션 최대�추력

5000
N 최장 

스트로크

60 mm

리니어 모션 타입
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전동식 액추에이터 PSN 시리즈
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포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

PSN 시리즈�공통�사양

스트로크

최대�추력

개폐�속도�조정�범위

사용�온도�범위

질량

분해능

외관

형식

액세서리

외형�치수도
(단위: mm)

:  4~20mA DC 또는 1~ 5V DC
:  100~120V AC(CE 대상�외)
　200~240V AC
　24V DC
: IP66
:  2-G 1/2, 2-G 3/4

입 력� 신 호
공 급� 전 원

보 호� 등 급
배 선� 포 트

:  스테핑�모터
:  비접촉타입�각도�센서
:  있음
:  4~20mA DC
:  19.6m/s2 (2G) 이하

구 동� 모 터
스 트 로 크� 검 출
수 동� 조 작� 기 능
개 도� 출 력
내 진 성

0~40mm

3000N

0.30 ～ 5.65mm／s

-25~+55℃

약 5.9kg

0.04mm

0~60mm

5000N

0.22 ～ 4.02mm／s

-15~+55℃

약 8.9kg

0.06mm

PSN 시리즈

리니어�모션�타입 PSN 시리즈

PSN Series
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101 81
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2
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5

수동�조작�축 □8

요크�설치면φ60-0.1
0

10
.5

66
~1

06

10

φ70-0.1

13
0

11
8.

5
24

8.
5

수동�조작�축 □8

요크�설치면

10
.5

66
~1

26

12
15

0

200
110 90

0

PSN3PSN1

수동 조작 핸들 　　　　　　 HPSN2

프로그래밍 유닛 　　　　　　 PU-2A

교환용 배터리 　　　　　　 PSN-BAT

IP66 IP66
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전동식 액추에이터 PSN 시리즈

MSP 시리즈

리
니
어
타
입 

전
동
식 

액
추
에
이
터

MSP10

PSN 시리즈

MRP 시리즈

로
터
리
타
입 

전
동
식 

액
추
에
이
터

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능  
수동 조작기

3200N(참고값)

7.5초
/3200N(참고값)

-25～+66℃

약 5.7kg

0.02mm

형식

스트로크

최대 추력

개폐 시간（20mm）
/최대 추력

사용 온도 범위

질량

분해능

외관

출력축 동작 거리

액세서리

외형 치수도
（단위：mm）

리니어 모션 타입 PSN 시리즈

： 4～20mA DC
： 24V DC
： IP66
： 2ーG1/2
： 스테핑 모터

입 력� 신 호
공 급� 전 원
보 호� 등 급
배 선 구
구 동� 모 터

： 있음
： 4～20mA DC
： -25～＋66℃
（소인 내구 시험）
： 9.8m/s2（1G）

수동  조작� 기능
개 도� 출 력
사 용� 온 도� 범 위
진 동� 시 험� 조 건

・ 가 속 도

PSN1G사양

0～20mm

PSN1GPSN1G
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5

수동 조작 축 □8

요크 설치면 φ60‒0.1
0
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.5

m
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. 1
06

m
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. 8
6 

 

10

48
.5

40
.5

PSN1G IP66

HPSN2
수동 조작 핸들

PU-2A
프로그래밍 유닛
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동영상� 콜라보 맵 소개

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

콜라보 맵 소개

동영상 소개

보는 것만으로 기능에서 활용 사례까지 재미있게 해설하고 만화로 설명하는 아름다운 광고용 팸플릿입니다.

ASAHI YUKIZAI CORPORATION
Japan

전동�조절�밸브�혁명
공기압식�조절�밸브와�전동�조절�밸브의�비교
전동�조절�밸브�혁명
공기압식�조절�밸브와�전동�조절�밸브의�비교

공기압식�조절�밸브와�전동�조절�밸브를�실제�유량�제어�루프에 
설치하여�각각의�제어�결과를�구체적으로�확인할�수�있습니다.

https://www.mgco.jp/video_e/e_actuators/index.html

전동�조절�밸브에�혁명을�일으키는
1/1000 데모킷
전동�조절�밸브에�혁명을�일으키는
1/1000 데모킷
전동액추에이터�스탭�탑�시리즈의�데먼스트레이션인 1/1000 
데모킷의�설명�동영상입니다.

https://www.mgco.jp/video_k/actuators/index.html

공기원�장치가�필요�없는
‘STEPTOP’을�사용한�전동�조절�밸브
공기원�장치가�필요�없는
‘STEPTOP’을�사용한�전동�조절�밸브
공기압식�조절�밸브에�필요한�계장용�압축�공기를�만드는�공기원 
장치란�실제로�어떤�장치인지�알기�쉽게�해설합니다. 
또한� 공기원� 장치가� 필요� 없는 ‘STEPTOP’을� 사용한� 전동� 조절 
밸브의�특징을�소개합니다.

https://www.mgco.jp/video_e/e_actuators_steptop/index.html

종이�및�밸브�공장용�전동�액추에이터
‘STEPTOP’
종이�및�밸브�공장용�전동�액추에이터
‘STEPTOP’
‘STEPTOP’을�사용한�전동�조절�밸브가�종이･밸브�공장에
채택된�활용�사례�내용을�소개하고, ‘STEPTOP’의�특징이�어떻게 
활용되었는지�설명합니다.

https://www.mgco.jp/video_e/steptop_application/index.html

Dalian Shuntian Xingda Special Valve Co., Ltd.
China

JDV CONTROL VALVES CO., LTD.
Taiwan

•  Energy saving

•  Space saving

•  Shorter installation 
  work time High function and

high performance
High function and
high performance
•  High torque (Max. 200 N •m)

•  High Resolution (1/1000)

•  A battery-driven model
  is available as well.

(*1)

(*1)
(*1)

(*1)

(*1)

(*1) Contact us for details.

Open Network SupportedOpen Network Supported

JDV’s

JDV CONTROL VALVES CO., LTD.
M-SYSTEM CO., LTD.

Directly connected to 
various open networks to 

save wiring efforts to a
great extent!

No time- and 

source equipment
is required!

Electric control valve is 
ready to operate immediately 
after connecting signal and 

power supply!

The electric actuator is 
made by M-System.

Furthermore,
many more

advantages!

ELECTRIC CONTROL VALVE

JTD Series

2019-09
EC-Z203

4-3011

Rev. 0
01500610

JDV CONTROL VALVES CO., LTD.
M-SYSTEM CO., LTD.

2021-11
CC-Z226

4-3014

Rev. 0
01500703

P

P

I/P

ABC12CPU

PULL

POWER

PULL

MODERUNERRREADYBATSTOP

关于开放式网络，请参阅 第 8 页的说明 2  。

（*2）

（*2）（*2）（*2）

（*2）

2
32

P

P

I/P

ABC12CPU

PULL

POWER

PULL

MODERUNERRREADYBATSTOP

关于开放式网络，请参阅 第 8 页的说明 2  。

（*2）

（*2）（*2）（*2）

（*2）

2
32

SHUN T IAN  X ING  DA

高功能＆高性能高功能＆高性能

开放式网络开放式网络
请参阅第 8 页的说明 2

（*1）

（*1）

（*1）（*1）

（*1）

（*1）请咨询。

2019-10
CC-Z204

4-3012

Rev. 0
01500611

Wuxi KELK Apparatus & Valve CO., LTD.

Japan

China

Taiwan

TOKO VALEX CO., LTD.

Wuxi KELK Apparatus & Valve CO., LTD.

WYECO AUTO VALVES CO., LTD.

Furthermore,

High function and
high performance
High function and
high performance

many more
advantages!

ELECTRIC CONTROL VALVE 
WYECO AUTO VALVES 

(*1)

(*1)
(*1)

(*1)

(*1)

(*1) Contact us for details.

Open Network SupportedOpen Network Supported
Guidance: Page 8

Directly connected to
various open networks to 

save wiring efforts to a
great extent!

No time- and 
money-consuming air source 

equipment is required!

Electric control valve is ready 
to operate immediately after 
connecting signal and power 

supply!

The electric actuator is 
made by M-System.

S

S

N
Stator

(Permanent magnet)
Rotor

S

N

S
Stator

(Permanent magnet)
Rotor

Stepping Motor

A stepping motor, also called a pulse motor, is a motor that rotates in synchronization with a command pulse signal.  The 
principle of rotation of a simpli�ed 2-phase, 8-pole stepping motor model is shown in the �gure below.
A stepping motor consists of a stator with windings and a 
rotor using a powerful neodymium magnet.  Energizing the 
stator windings to generate a magnetic force is called 
excitation.  By sequentially exciting the multiple stator 
windings based on the command pulse, the motor rotates 
stepwise, utilizing the action of attraction and repulsion 
between the magnetic poles of the stator and rotor.  The 
rotation angle of a stepping motor is always determined by 
the constant mechanical accuracy (motor structure and 
machining accuracy) for each command pulse signal.  
Therefore, a stepping motor performs highly accurate 
positioning control.

A stepping motor rotates by a constant angle per pulse.

An open network is an industrial network, the speci�cations of which are made public and can be commonly used by many 
users and manufacturers.
Open networks are roughly divided into the following two types.
1. Those speci�ed by organizations and associations in consultation and recognized as official standards.
2. Those developed by speci�c manufacturers and organizations and established as de facto standards as a result of promotion
    activities.
Both types have well-organized and integrated speci�cations and are available to everyone for many purposes.  Either one can 
connect different manufacturers’ devices (multivendor devices) and brings many bene�ts to users.
Currently, many types of open networks are expanding their tempo of popularization according to the applicable �eld and 
country in the market.

Open Network

Model Number for WYECO 8000 Series

Guidance 1

Guidance 2

Guidance 3

80

81

82

83

84

85

CONTOUR

V-PLUG

V-CAGE

Example : 80-25J14

MULTI-HOLE PLUG

MULTI-HOLE CAGE

TWO STAGE

TRIM TYPE BODY SIZE END CONNECTION BODY MATERIAL

-

Driven with Diaphragm motors.

(*6)

(*6)

The stepping motor is adopted for the drive block.

Stepping motor

Digital control unit

Power outage emergency battery

Customers can choose models 
provided with a battery as well 
as funct ions of  emergency 
actions (i.e., Full Closed, Full 
Open, Hold Position or Target 
Value) in times of loss of power.

Screw

Stem for
manual
operation

Output Stem

Seal-spring

Brushless Angle
Sensor

High thrust 5000 N
High resolution 1/1000

Features
• Instant zero/span position
  setup
• Flexible opening/closing
  speed settings
• Opening position output
• Lock alarm output

The photo shows M-System’s PSN1 Electric Actuator.

Refer to  Guidance 1 on page 8 . M-System’s electric actuator

The stepping motor has 
high thrust and a resolution 
of 1/1000.

Battery for fail-safe 
operation is optional.

ABC12CPU

PULL

POWER

PULL

MODERUNERRREADYBATSTOP

Electric control valve  PLC
• Opening position feedback

• Opening position input error

• Motor lock alarm

• Maintenance information
(Motor activation count and
integrated operation distance)

• Others

PLC  Electric control valve
• Opening position setting

• Forced opening and closing

• Alarm reset

• Maintenance information and
reset

• Others

PLC

M-System’s electric actuator
MSP / MRP

(*2) Contact us for details.

The electric control valve connects to various open networks directly.

For open networks, refer to  Guidance 2 on page 8 .

(*2)

(*2)(*2)(*2)

(*2)

A number of electric control valves 
with open network capability connect in a 

daisy-chain layout, which saves wiring effort.
Various operating information on electric control 
valves can be collected through a single network.

Electric control valves are ready to start as

PNEUMATIC
Pneumatic 

control valve

Replace the existing 
pneumatic valve with 
an electric valve.

The electric control 
valve does not require 
incidental equipment, 

and consumes less power.

Pneumatic
positioner
Pneumatic
positioner

ELECTRIC

Incidental
equipment

20-100kPa

Electric
control valve

Only standby power (*4)

is consumed when 
the control loop is in a 

steady state.

Equipment
cost 1/5 (*3)

Energy consumption 
1/10 (*3)

(*4) Maximum power
consumption: 240 VA
Standby power: 20 VA

(*3) The data surveyed by 
M-System.

The data is provided on the condition that M-System’s PSN1 Electric Actuator is used.

Power source
(high or low voltage)

4-20 mA DC
Control signal

Power source

Pressure
reducing valve
with filter Pressure

reducing valve
with filter

I/P
positioner

Stop valve Stop valve

Drain
Compressor

Air Dryer

Air header

4-20 mA DCControl signal or Open network

The pneumatic control
 valve requires complicated 
equipment and consumes 

plenty of power.

A compressor entails
equipment costs as well 

as troublesome 
maintenance work!

What is more, it results in 
high electricity bills!

• Energy saving
• Space saving
• Shorter installation

work time

• High thrust (5000 N)
• High resolution (1/1000)
• A battery-driven model
is available as well.

No incidental equipment

soon as connecting the signal and power cables.

Then you can
eliminate incidental
equipment.
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Your local representative:

Headquarters,  5-2-55, Minamitsumori, Nishinari-ku, Osaka  557-0063 JAPAN
International Department &  Tel: +81-(0)6-6659-8201  Fax: +81-(0)6-6659-8510
Factory E-mail: info@m-system.co.jp

www.m-system.com

Contact

Actuator Manufacturer

WYECO AUTO VALVES CO., LTD.

2019-09
EC-Z202

4-3010

Rev. 0
01500609

Taipei Office (10482) 4F, NO.98, SEC.3, CHIEN KUO NORTH RD., TAIPEI, TAIWAN
Tel: 886-2-2502-5166 (REP)
Fax: 886-2-2051-2863
E-mail: intl.wy01@wyeco.com.tw

http://www.wyeco.com.tw/en/WYECO AUTO VALVES CO., LTD.
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COMPACT ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATORS

MSP 시리즈

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP10

PSN 시리즈

MRP 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

소형� 긴 수명� 1�1000의 고분해능 
오픈 네트워크에도 대응 가능한 액추에이터입니다�

소형 로터리 모션 타입 전동식 액추에이터 

MRP Series

스테핑�모터

국번�설정용�스위치

제로�스팬�조정용�어저스터

개�폐�푸시�버튼�스위치

출력�축

포텐셜미터

사진은 MRP5C2를 투과 처리했습니다�

손바닥만한�사이즈의�
컴팩트한�액추에이터입니다�

스테핑 모터 채택
기계적인 접촉을 최대한 줄여 수명이 깁니다�

각종 네트워크에 대응
케이블을 1개만 이용한 데이지 체인 접속으로 배선 비용을 줄일 수 있습니다� 
CC�Link� DeviceNet 이외의 네트워크 대응에 대해서는 문의해 주십시오�

통신�박스
네트워크 통신 회로가 
수납되어 있습니다�
�오픈 네트워크 대응 
타입�

・기종에 따라 다릅니다

IP66

단자대

로터리 
모션 최대�토크

33
N·m 최대 

회전�각도

90° AC전원 
또는 

DC전원

로터리 모션 타입
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전동식 액추에이터 MRP 시리즈

리
니
어
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈

로
터
리
타
입
전
동
식
액
추
에
이
터

MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

:  4~20mA DC 또는 1~5V DC 
:  100~120V AC(CE, UKCA 대상외)
 200~240V AC(CE, UKCA 대상외)
　24V DC 
: IP66
:  케이블
 단자�박스(옵션)
:  스테핑�모터
:  포텐셜미터
:  1~5V DC(비절연)
:  리미트�스위치�접점�신호(옵션)
:  무전압�접점(옵션) 
:  -5~+55℃
:  4.9m/s2 (0.5G) 이하

입 력� 신 호
공 급� 전 원

보 호� 등 급
배 선

구 동� 모 터
개 도� 검 출
개 도� 출 력
전 개 · 전 폐� 신 호
강 제� 개 폐� 신 호
사 용� 온 도� 범 위
내 진 성

: 24V DC
: IP66
 IP67(MRP□D 커넥터부)
:  마이크로�커넥터(MRP4C, MRP5C, MRP6C,  
  MRP4D, MRP5D, MRP6D)
 단자대�부속(MRP4C2, MRP5C2)
:  스테핑�모터
:  포텐셜미터
:  -5~+55℃
:  4.9m/s2 (0.5G) 이하

공 급� 전 원
보 호� 등 급

배 선� 포 트

구 동� 모 터
개 도� 검 출
사 용� 온 도� 범 위
내 진 성

아날로그�입출력타입 MRP 시리즈�공통�사양 오픈�네트워크�대응타입 MRP 시리즈�공통�사양

로터리�모션�타입�전동식�액추에이터 MRP 시리즈

025

11
0

146 43.5 16

φ15

13
6

22 19
9

16

MRP 시리즈  MRP Series

외관

분해능

질량
(네트워크�대응타입)

개폐�시간(90°)
/토크

개도�스팬

 7초 / 5N〮m
 13초 / 5N〮m

약 1.3kg(약 1.4kg, 약 1.7kg(MRP4C2)) 약 1.7kg(약 1.8kg, 약 2.0kg(MRP5C2)) 약 2.8kg(약 3.0kg)

45~90°, 90~180° 45~90°, 90~180°45~90°

1/1000 또는 0.09° 중�큰�쪽(불감대�설정값 0.1%인�경우)

 13초 / 10N〮m  22초 / 10N〮m 12초 / 5N〮m
 4초 / 10N〮m
 7초 / 16N〮m
 13초 / 33N〮m

 7초 / 10N〮m
 14초 / 16N〮m
 18초 / 24N〮m
 27초 / 33N〮m

*1. 그림은�네트워크�대응타입입니다.

외형�치수도*1

(단위: mm)

MRP4C, MRP4D

MRP4C2

MRP5C, MRP5D MRP6□

MRP5C2

형식 네
트
워
크 

대
응
타
입

아
날
로
그
타
입

MRP4 MRP4C2 MRP4D
MRP4C MRP5 MRP5C2 MRP5D

MRP5C MRP6 MRP6D
MRP6C

99 43 16

98

φ12

23

17
12

7

33 141
（73）

9888

23

φ12
φ36 -0.1

0

φ64

119 （22）

12
7

（
50

）

17

99 43 16

98
17

7

16
6

φ12

63 111
（73）

9888

7

φ12
φ36 -0.1

0

φ64

89 （22）

16
6

（
50

）

17

MRP4 MRP6MRP5

MRP4C2
MRP4C

MRP5C2
MRP5C

MRP6CMRP4D MRP5D MRP6DIP66 IP66

IP66IP66 IP66 IP66
�단� 커넥터부는 IP67� �단� 커넥터부는 IP67� �단� 커넥터부는 IP67�

IP66 IP66IP66
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MSP 시리즈
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MSP10

PSN 시리즈

MRP 시리즈

로
터
리
타
입
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액
추
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MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

사진은 MRP10을 투과 처리했습니다�

Modbus통신을 표준화했습니다�
PLC�PC 네트워트에 직결됩니다�
전동 액추에이터 의 구동� 빈도� 동작 상황 등을 정상 운전 중에 
감시할 수 있습니다�

편리한 터미널 박스 
단자대나 스위치� 버튼� LED 등 설치 및 유지보수 작업에 필요한 
부품을 1곳에 모았습니다�

고분해능 1�1000� Modbus 통신 기능이 있어서
설치 작업 및 유지보수가 매우 간편한 액추에이터입니다�

로터리 모션 타입 전동식 액추에이터

MRP10

ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATORS

공급�전원

24V
DC

・기종에 따라 다릅니다

IP66

수동�축

스테핑�모터

히터

터미널박스

기어

포텐셔미터

인디게이터

출력�축

최대토크

50
N〮m로터리 

모션
최대 

회전�각도

90°

로터리 모션 타입
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전동식 액추에이터 MRP10
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MSP 시리즈

MSP10

PSN 시리즈
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MRP 시리즈

MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

입력�신호접지

공급전원

Modbus
통신

딥스위치

개도출력신호

전개신호

전폐신호

이상경보신호

USB（TypeC） JACK
(PC접속용)

모듈JACK
(프로그래밍유닛�접속용)시계�반대 

방향�버튼*�

시계�방향 
버튼*�

운전상태표시용LED

본체에�터미널박스를�쉽게�배선공사의�작업을�할�수�있습니다.

제어 회로를 모두 수납한 터미널 박스

�. 배선공사를�쉽게�했습니다.

터미널박스의�커버는�견고하고�투명한�폴리카보네이트를�사용하여 
상태표시용 LED를�외부에서�육안으로�볼�수�있도록�했습니다.

�. 한번에�동작확인을�할�수�있습니다.

본체의�커버를�열지�않고, 터미널박스�내부의�딥스위치나�모듈잭에
접속하여�프로그래밍유닛(PU-�A)에서�각종�파라미터를�설정할�수 
있습니다. 추가로, Configurator 소프트웨어를� 사용하여 PC
에서도�파라미터를�설정할�수�있습니다.*�

�. 파라미터값을�간단하게�설정할�수�있습니다.

터미널박스

주요 사양

형식

동작 토크
(구속 시 토크(약))
/개폐 시간(��°)

*�. 제품 커버 위쪽에서 봤을 때, 출력 축이 회전하는 방향을 표현하고 있습니다.
*�. Configurator 소프트웨어(형식: STCFG)는 당사 Web 사이트에서 무료로 다운로드할 수 있습니다.

�N〮m （�N〮m）／�.� 초
��N〮m （��N〮m）／�.� 초
��N〮m （��N〮m）／�.� 초
��N〮m （��N〮m）／�.� 초

외관

외형 치수도（단위：㎜）

로터리 모션 타입 MRP��

MRP10MRP��

■기기 사양
보호 등급:IP��
배선구:�-G�/�와 �-G�/� 의 합계 �곳
구동 모터:스테핑 모터
위치 검출:컨덕티브식 가변 저항
아이솔레이션:전원 전압･입출력 신호-전개 위치 신호-
　　　　　　전폐 위치 신호-경보 신호-Modbus 통신-케이스 사이
보호 기능

・구속 시 토크로 자동 정지합니다.
・추운 지역에서도 사용할 수 있도록 기구 내부에 히터를 설치했습니다.

■Modbus 사양
통신 방식:반이중 비동기식 무절차
통신 규격:TIA/EIA-���-A 준거
전송 거리:���m 이하

■입력 사양
입력 신호:�～��mA DC 또는 ��～�mA DC (비절연)
　　　　  �～�V DC 또는 �～�V DC (비절연)
■출력 사양
출력 신호:�～��mA DC 또는 ��～�mA DC (비절연)
　　　　  �～�V DC 또는 �～�V DC (비절연)
경보 출력(출력 축 구속 시), 전개 신호, 전폐 신호：
　　　　  포토 MOS 릴레이
■설치 사양
공급 전원:��V DC
사용 온도 범위:-��～+��℃
　　　　　　（직사 광선 및 복사열과 전도열은 고려하지 않음.）
진동 시험 조건 (소인 내구 시험)

・가속도:��.�m/s�（�G）
설치 자세:거꾸로 세워서 설치 금지
질　　량:약�.�kg

O

S

���.� ��

��
�

��
�

���.�

（
�이

하
）

(�
이

하
)

��
��

�.
�

��
��

��
�

�－G �／�

φ��
�ーG �／�

MRP10 IP66
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MSP 시리즈
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MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

긴 수명�고정밀도
스테핑 모터를 채택하여 긴 수명�고정밀도를 실현했습니다� 

IP66
보호 등급은 IP66입니다�

각종 네트워크에 대응
상세한 내용에 대해서는 문의해 주십시오�

1�1000의 고분해능� 90°�8�5초의 고속 
개폐 속도를 자유롭게 설정할 수 있습니다�

ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATORS

로터리 모션 타입 전동식 액추에이터 

PRP Series

프로그래밍�유닛�접속용�
모듈러�잭
설정 가능 항목
・전폐�전개 위치 조정
・개폐 시간 설정
・전폐�전개 리미터 조정
 ・불감대 폭 조정
・전폐�전개 신호 설정 
・재기동 제한 타이머 조정
・스플릿 레인지 설정

긴�수명�고정밀도
스테핑�모터
동력원인 모터부에는 기계적인 
접촉자가 없어 수명이 길고� 구동 펄스 
수에 대응하여 동작하기 때문에 
고정밀도 제어가 가능한 스테핑 모터를 
채택하여� 긴 수명과 고정밀도를 
겸비하게 되었습니다�

▎ 에너지 절약에 기여하는 
�온도 센서 부착 히터 기능�
지금까지 전동식 액추에이터의 저온 대책은 대부분이
히터로 24시간 365일 가열하는 방식이었기 때문에 
낭비되는 전력이 발생할 수 밖에 없었습니다� �PRP 
시리즈�는 스테핑 모터에 온도 센서를 설치하여
일정한 온도 이하가 되었을 때만 모터에 전류를 보내 
발열시키는 방식으로 온도 저하를 방지합니다�

웜�기어
웜�휠

전자�제어�회로 수동�조작�축

개도�인디게이터

전도성�플라스틱식�
포텐셜미터

볼�베어링과�감속�기어
�볼�베어링은�감속�기어�
뒷면에도�설치�

▎ 고속 개폐 8�5초 90° 
개폐 시간도 변경할 수 있습니다

사진은 PRP를 투과 처리했습니다�

로이드선급 인증 취득
로이드선급 인증품�카테고리 3�도 있습니다�

로터리 
모션 최대�토크

���
N·m

최대 
회전�각도

90°
공급�전원
AC

로터리 모션 타입

・기종에 따라 다릅니다

IP66

액추에이터�설치�좌면
ISO 규격(PRP-1□ 적용)
(ISO5211/Table1･2 준수, F7)
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전동식 액추에이터 PRP 시리즈
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MRP10

PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

PRP 시리즈�공통�사양

로터리�모션�타입 PRP 시리즈

PRP 시리즈 PRP Series

외관

외형�치수도
(단위: mm)

회전�각도

최대�토크

개폐�시간
(90°)

질량

분해능

90°

200N·m

16초(PRP-11)   24초(PRP-13)   16~125초(PRP-10)

약 10.8kg

100N·m

12초(PRP-01)   24초(PRP-03)   8.5~125초(PRP-00)

1/200(불감대�폭�설정값 0.5％일�때), 1/1000(불감대�폭�설정값 0.1％일�때)

: 4~20mA DC 또는 1~5V DC
: 100～120V AC(CE 대상외)
 200～240V AC
: IP66
: 2-G1/2
: 스테핑�모터
: 포텐셜미터

입 력� 신 호
공 급� 전 원

보 호� 등 급
배 선� 포 트
구 동� 모 터
각 도� 검 출

: 있음
: 4~20mA DC
: -20～+55℃(표준품),
 5～70℃(로이드�선급�인증품)

: 19.6m/s2(표준품),
　0.7G(6.9m/s2)(로이드�선급�인증품)

수 동� 조 작� 기 능
개 도� 출 력
사 용� 온 도� 범 위

진 동� 시 험� 조 건
・가속도

액세서리

형
식 로이드선급 

인증품
(카테고리 3)

표준품

312
（171） 141

50.1

15
6

14
6

61

수동 조작부
(육각 홀 대면 6mm)

107

16
7

68
（

99
）

63
15

8

인디게이터터미널 커버

312
（171） 141

50.1

15
6

14
6

61

수동 조작부
(육각 홀 대면 6mm)

107

16
7

68
（

99
）

63
15

8

인디게이터터미널 커버

품명 형식

EAR70EAR 시리즈

입 력� 신 호
전 원 전 압

각 도� 검 출
수 동  조 작� 기 능
사 용� 온 도� 범 위
스위프� 내구� 시험

・ 가 속 도
토 크
회 전� 각 도
질 량
직 선 적� 분 해 능

： 4～20mA DC 또는 1 ～ 5V DC
： 100V AC±10%
   200V AC±10%

： 가변 저항(컨덕티브식)
： 있음
： -10～＋60℃
 (IEC 61298-3 준수) 조건

： 19.6 m/s2（2G）
： 70N･m
： 90°(정, 역회전)
： 약4.7kgg
： 1/200

EAR 시리즈
절연 등급 B종(130℃)
AC 리버시블 모터를 탑재하여 열에 대한 신뢰성이 
향상되었습니다.

옥외 사양
보호 등급은 IP66입니다.

진동에 강하다
진동 시험 2G, 가로 세로 높이 방향으로 진동을 
가했을 때 정상적으로 작동합니다.

* 외형 치수도는 사양서를 참조해 주십시오.

로터리 모션 타입 전동식 액추에이터

IP66

PRP-0□

PRP-0□□-□/LR

PRP-1□

PRP-1□□-□/LR

프로그래밍 유닛   PU-2A  

교환용 배터리   PSN-BAT  

IP66 IP66
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PRP 시리즈

포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATORS

로터리 모션 타입 전동식 액추에이터 

PRP�2
600N�m의 고토크와 1�1000의 고분해능을 실현한 
전동식 액추에이터입니다�

놀랄만한 600N�m의 고토크
감속 기구에 유성 기어 방식을 채택하여 컴팩트한 사이즈로 
600N�m의 고토크를 실현했습니다�

긴 수명�고정밀도
구동원으로 스테핑 모터를 채택하여 긴 수명�고정밀도를 실현했습니다�

모터 작동 시에는 회전하지 않는 수동 핸들
수동 조작 전용 웜 기어에 셀프 로크 기구를 채택했습니다� 제어 중 
수동 핸들은 회전하지 않습니다�

오픈 네트워크 대응
HART7 대응타입

사진은 PRP�2를 투과 처리했습니다�

스테핑 모터

유성 기어

개도 검출용 포텐셜미터

수동 
핸들

기어 기구의 
수명이 긴 구조

인디게이터

전자 회로의 발열 대책

출력 축

웜 기어

웜 휠

유성 기어

유성 캐리어

태양 기어

인터널 기어(고정)

유성 기어 기구의 출력 축

개발중

로터리 
모션 최대�토크

600
N·m 최대 

회전�각도

90°
공급�전원
AC

로터리 모션 타입

IP66
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포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

■�유성�기어 ■�스테핑�모터�

■ 기어�기구의�수명이�긴�구조

■ 전자�회로의�발열�대책�

■�개도�검출용�포텐셜미터

구동부에 비접촉 구조로 수명이 긴 
스테핑 모터를 채택했습니다� 
1펄스당 1�8°로 모터의 회전 각도를 
제어할 수 있기 때문에 높은 정밀도로 
개도를 제어할 수 있습니다�

베어링 강도와 고품질�긴 수명을 실현
하기 위해 급유가 필요 없는 드라이 
베어링을 채택했습니다�

발열하는 모터 제어 기판과 전자 회로
를 분리하고 모터 제어 기판의 방열 
효율을 높이는 발열 대책을 취했습
니다�

산업 차량이나 건설 기기에 탑재하는 
타입의 포텐셜미터를 채택하여 내
진동성� 고품질 및 긴 수명을 실현했
습니다�

유성 기어 기구는 태양과 태양 주변을 행성�유성�이 공전하는 것처럼 
중심에 있는 태양 기어가 회전하고 그 회전에 따라 주위에 있는 두 개의 
유성 기어가 회전�자전�하면서 태양 기어 주위를 도는�공전하는� 구조
입니다� 그리고 두 개의 유성 기어는 출력 축이 있는 유성 캐리어로 연결
되어 있어 유성 캐리어가 회전하면 유성 기어 구조의 출력 축이 회전합니다� 
유성 기어 구조는 평기어를 조합하는 기어 구조보다 적은 기어 수로 큰 
토크를 얻을 수 있어 컴팩트하고 백래시가 적은 기어 구조를 실현할 수 
있습니다�

PRP-2

프로그래밍 유닛
PU-2A

주요�사양

로터리�모션�타입 PRP-�

PRP-� PRP-2

외관

외형�치수도(단위: mm)

형식

회전�각도

최대�토크

개폐�시간

질량

직선성�분해능 
조정�범위

��°

약 ��.�kg

���N·m

��초(��°) 
��초(��°) 

지정�시간(취급설명서�참조)

�/���~�/����

:  �~��mA DC 또는 �~�V DC
:  ���~���V AC 또는 
 ���~���V AC
: IP��
:  �-G�/�
:  스테핑�모터

: 포텐셜미터(전도성�타입)
:  있음
:  �~��mA DC
: -��~+��℃
(고정�진동�수�내구�시험, 스위프�내구�시험)
:  ��.�m/s� (�G)

입 력� 신 호
공 급� 전 원

보 호� 등 급
배 선� 포 트
구 동� 모 터

각 도� 검 출
수 동� 조 작� 기 능
개 도� 출 력
사 용� 온 도� 범 위
진 동� 시 험� 조 건

・가속도

액세서리

�� ��
�

��
�

��
�

��
�

��

φ���

��
.�

��
�.

�

（
��

） � �
��

��
�

��
�

φ���

PCD.���

�-M��(깊이: ��mm)

A 방향에서�본�도면

φ���

�
��

�
(커

버
�분

리
�공

간
)

약 ��
��� ���

약
 �

��

A

�-G�/� 배선구인디게이터

φ�� -�.��
-�.��

(□��　　)-�.��
-�.��

φ��  �
-�.���

□��
-�.��

-�.��

IP66
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포지션 센서

포지셔너
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

수명이 긴 각도 센서 비접촉타입 각도 센서 내장
비접촉으로 수명이 긴 각도 센서와 비접촉타입 각도 센서를 내장한 2선식 포지션 트랜스미터� 
비접촉 각도 센서 입력 경보 설정기 등이 탑재되어 있습니다� 
2선식 포지션 트랜스미터는 내압 방폭타입도 있습니다�

비접촉타입 각도 센서 기구

인디게이터

견고한 알루미늄 다이캐스트 인클로저

내장 단자대
2선식 포지션 트랜스미터 

형식 � VOS2T

▎특징
・가볍고 컴팩트합니다�
・고정밀도� 고분해능입니다�
・ 간단하게 정작동� 역작동을 

전환할 수 있습니다�
・ 방적 구조이므로 실외에서 

사용 가능합니다�보호 등급 IP66��

VOS2T는 비접촉타입 각도 센서가 내장된 2선식 포지션 트랜스미터입니다�
공기식 액추에이터 또는 전동식 액추에이터의 회전 각도를 검출하고 
그 각도에 비례한 4�20mA DC의 출력 신호로 변환하여 전송합니다� 사진은 VOS2T를 투과 처리했습니다�

4�20mA DC
4�20mA DC

5

6

4

2

7

8

＋

－

＋

－

－

3

모 드 전 환 
회 로 SSR

SSR

소켓

SZ

비교
회로리미터 1

10

9

개도 입력 
회 로

11

＋
불감대

R

21 3 4

전원 
회로

U

V
공급 전원

모드 전환
딥 스위치

설정 신호 
4~20mA DC

위치 신호

구동 출력 
정회전·역회전 지령앤서백 신호 

4~20mA DC

각종 고성능 기능 탑재
불감대 조정 기능� 타이머 조정 기능� 전자 리미트 기능 등 다양한 
기능이 탑재되어 있습니다�

고정밀도 위치 결정
역상 브레이크를 채택하여 고정밀도 위치 결정이 가능한 기종도 
있습니다�

다양한 설치 방법
수동 조작기가 부착된 패널에 매립하는 타입� 
기기에 내장할 수 있는 타입 등 기종이 다양합
니다�

플러그인

AC전원 
또는 

DC전원

컨트롤러�
또는�

PLC�등

구동�출력
SSR×2�정회전�역회전 지령�

앤서백

블록도

댐퍼모터위치�신호

포텐셜미터
공급�전원

U

V

포지셔너�MEX
컨트롤러�또는�PLC에서�보낸�설정�신호와�포지션�센서에서�보낸�위치�신호를�비교하여�
양쪽이�일치하도록�SSR�및�24V�AC�무전압�스위치를�조작�제어합니다�

포지셔너 MEX Series

포지션 센서
안심하고 사용 가능한 브러시리스 구조입니다.
게다가 튼튼하고 컴팩트하기까지!!

정회전·역회전 모터로 위치 제어가 가능합니다.

자세한�내용은 Web 사이
트를�참조해�주십시오.

자세한�내용은 Web 사이
트를�참조해�주십시오.

고정 코일과 가동 코일의 상호 위치 관계를 전자 유도를 
이용하여 검출하는 각도 센서입니다. 전력적 접동이
없기 때문에 신뢰도가 높고 수명이 깁니다.

비접촉타입 각도 센서……

비접촉타입 각도 센서
형식 � NRA
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포지션 센서

포지셔너 
MEX 시리즈

백업 기능 
수동 조작기

백업 기능 수동 조작기
제어 출력이 다운되었을 때 
다운 직전의 신호를 유지하여 계속 출력합니다.

E�P

품명 형식

수동 조작기�4자릿수 디지털 표시 장착� 막대 LED 표시타입� SM10

백업 기능이 있는 수동 조작기
1점의 아날로그�MV� 출력�4�20mA DC� 기타 각종 전류�전압 신호�값을 캐스케이드�CAS� 입력�예를 들면 
외부 조절계의 MV 출력�으로 트래킹시키거나 임의의 값으로 수동 조작할 수 있습니다� 
Web 사이트에서 눈금판 툴을 사용하여 눈금판을 디자인하고 그 자리에서 결과를 확인할 수 있습니다�

수동 조작기
SM10

IP55

자세한�내용은 Web 사이
트를�참조해�주십시오.

AC전원 
또는 

DC전원MV 출력 신호를 백업�유지�조작
DCS� PLC� 조절계 등의 MV 출력 신호를 백업합니다� 
이상 발생 신호�접점�나 수동 전환 접점을 입력하면 그 시점의 MV 출력 신호를 유지합니다� 
전면의 수동 조작 버튼으로 MV 출력 신호를 증감하여 조작단을 수동으로 조작할 수 있습니다�

막대 그래프 
표시기

디지털 표시기

태그 플레이트
CAS 출력 램프�출력 시 점등�

MAN 출력 램프�수동 출력 시 점등�

CAS�MAN 전환 버튼�OUT�

수동 조작 버튼�UP�

수동 조작 버튼�DOWN�

PV 표시 램프

CAS 표시 램프

MV 표시 램프

MODE 표시 램프

디지털 표시 전환 버튼�IND�

패널타입 막대 그래프 디지털 표시 
아날로그 백업 
형식� ABF3

DCS� PLC� 조절계 등

앤서백 신호
MV 출력 
4�20mA DC

수동 전환 
지령 입력

앤서백 
신호

PV 입력 
4�20mA DC 
또는 
1�5V DC

S
T
O
P

�

이
상
발
생
신
호�

수동 스테이터스 
접점 입력

출력 신호

CAS 입력 
4�20mA DC 
또는 
1�5V DC

조절 밸브 유량계
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