
使用前
非常感谢您购本公司的产品。使用本产品之前，请确认以下

事项。

■安全方面的注意事项

使用之前，请务必仔细阅读该使用说明书。在熟悉本产品

的所有知识、注意事项之后再使用本产品。

仔细阅读之后，请将该使用说明书保管在工作人员随时可

取的地方。

危险  使用不当时，会导致危险情况的发生，有可能引
发死亡或重伤。

注意  使用不当时，会导致危险情况的发生，有可能引
发伤残或轻伤以及物件的损坏。

危险

· 与阀门组装时，请勿用电动执行器的手动扳手或其周围
的绳子或布条等抬电动执行器机体本身，以免手动扳手

脱落，导致沉重的执行器掉落时受伤。

· 为了安全起见，本产品内部置有以下额定值的电源保险
丝 (玻璃管保险丝、φ5.2×20mm)。更换保险丝之前
请务必关闭电源。如果在没有关闭电源的状态下更换保

险丝会有触电的危险。

交流电源 : 中等延时型  M 3A  250V

· 对本机进行接线之前，请切断电源，以免触电。

· 请勿拆卸或改装本产品，以免触电、烧伤或受伤。

· 请勿脚踏本产品以及放置重物，以免受伤。

· 本产品在户外或在滴有雨水或水滴的环境下使用时，请
务必小心布线，防止水从接线口渗入。另外，安装时输

出轴不能朝上 , 有触电的危险。

注意

· 请勿取下电动执行器的保护盖，以免触电或受伤。

· 用油漆锁定的调节器只能在工厂内部由本公司技术人员
进行调整。如果擅自调整，有可能引起故障。我们对客

户未经允许擅自调整所导致的后果不予承担任何责任。

■产品清单

· 电动执行器 ...............................................................1台
· 备用保险丝 ...............................................................1个

注 )  本产品不附带将电动执行器安装到控制阀的安装支架等部件。
请用户自行预备。

■产品机型

请确认到货的产品是否是您所订购产品的机型。通过产品

规格标签，可以确认产品的机型及规格。

■使用说明书的记载内容

· 该使用说明书介绍了本产品的使用方法、外部接线、调整
方法以及简单的维护方法。

· 有关编程器 (机型 : PU–2□、另售 ) 的操作方法请参阅
编程器的使用说明书 (EM–9255)第 2章。
本产品在出厂时已按照订购表格进行了设定和调整，无需

更改设定时可直接使用，不用查阅 PU–2□的调整之项
以及编程器的使用说明书。

操作部组件

使用说明书
旋转式 (最大扭矩 600N · m)

SERVO-TOP II电动执行器
机  型
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注意事项
●符合 EU 指令产品
· 本产品的安装类别为Ⅱ (过渡电压 : 2500V)、污染等级
为 2。输入输出信号·序列信号·框体 –电源电压间为强
化绝缘 (300V)。在安装本产品之前，请确认本产品的绝
缘强度是否满足使用要求。

· 使用高度不能超过 2000 m。
· 请确保适当的空间和爬电距离。布线时如果不遵守这些
要求，有可能会导致本产品的 CE失效。
●供电电源

· 允许电压范围、电源频率、耗电量
通过规格标签确认额定电压。

交流电源 : 额定电压为 100～120V AC时
  90～132V AC、47～ 66Hz、约 180VA
  额定电压为 200～ 240V AC时
  180～ 264V AC、47～ 66Hz、约 180VA
●过频 (寄生震荡 ) 动作
· 长时间或间歇地进行开闭动作或在中间位置运行会产生
过频现象。如果动作频率1分钟超过 12次即为过频动作。
●操作时的注意事项

· 进行接线时请切断主电源。
· 请勿将信号线和电源线装在一个管道中，以避免受干扰而
产生故障。布线时请使用屏蔽电缆线或装在不同的管道，

使其免受其他的干扰。

· 如果要在接通电源的状态下接入或切断输入信号，请务必
设定输入信号断开时的输出轴的动作模式。

· 切勿松开电动执行器内部的电位器安装螺丝。
●安装

· 请在室内或无阳光直射、且周围温度在 -25～ +55℃以内、
湿度在 30～ 85%RH以内以及无冷凝的环境下使用，如
果周围温度低于 0℃时，请始终保持供电状态。

· 本产品不能承受安装现场的所有振动。也不能在低振动的
环境下长期使用。请对安装环境进行评估后使用 ( 特别
是避免在有水锤，蒸汽锤或阀门侧产生气蚀等现象的地方

使用）。

· 执行器必须安装在可以进行维护和检查的地方。并且端
子保护盖上方要留有至少 20cm的空间，以便进行维护
和检查。

· 请避免在有爆炸性和腐蚀性等气体的环境下使用。
●执行器的转动音

· 本产品的驱动电机采用了步进电机，因此会产生与电机
旋转次数频率相应的转动音。在低速旋转时转动音更大，

但这不影响机器的正常运转，无需担心。

●调节器的设定

· 请选择MV值较稳定的 PID定数，在不稳定的状态下使
用会引起过频动作，继而缩短执行器和阀门的使用寿命。

●端子保护盖的安装

· 接线及调整完毕后，在安装端子保护盖时，请务必装上防
水密封垫。

●螺丝的紧固扭矩

· 调整后，在安装端子保护盖时，螺丝的紧固扭矩为 2.4～
3.1 N · m。

●支架等的设计

· 考虑到有异物掺入到阀内等情况，设计联结器和支架部时
要保证其强度。此外，执行器用于蒸汽流等的温度控制时，

即使环境温度在使用温度范围内，执行器的温度也可能

由于阀门或管道等的传导或辐射的热量而升高。在这种情

况下，请使用更长的支架以提高散热效果的同时还请使用

隔热材料。

各部位的名称

规格标签

手动扳手

保护盖

输出轴

显示

止动螺栓

端子保护盖 (透明)

接线口

安装方法
以下是本产品的安装步骤，请按照下述方法将本产品安装

到要使用的阀门上。用户需准备阀门、支架以及联结器等

部件。

请保持本产品出厂时的设定。另外，除指定项以外，请务

必在切断电源的状态下进行操作。

■反动作时 (4 ～ 20mA 输入 )
①接通电源并施加 4mA DC 的输入信号，以显示处为准，
向右转动输出轴至全开位置。

②向右转动阀门的阀杆至完全关闭的位置。

③将支架安装到阀门侧。

④将联结器安装到阀门的阀杆上，并将本产品的输出轴嵌

入到联结器中，暂时固定支架和阀门。

⑤固定联结器，并对齐输出轴和阀杆的芯。

⑥再次确认输出轴和阀杆的芯是否对齐后，牢固地固定支

架和阀门。
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CM-4875　第二版　P2/7MG CO., LTD. www.mgco.jp
5-2-55 Minamitsumori, Nishinari-ku, Osaka 557-0063 JAPAN



接   线
拆下本产品的端子保护盖，对电源电压端子、输入信号端

子等进行接线。

接通电源电压 (端子①② ) 和连接输入信号 (端子③④ )，
即可运转本产品。对于其他信号，请根据需要连接。(请务
必将接地端子接地。)

保
险
丝

输
入
信
号

接
地

异
常
报
警

全
闭
信
号

全
开
信
号

Ｃ
Ｏ
Ｍ
２

输
出
信
号

FUSE
250V
3A

COM1

U V

COM1

开 闭

强制开闭
信号

电源电压

3 4

1 2 12 11 10 9E

5 6 7 8

●端子盘的特长

(2
.8
) 
有
空
隙

螺丝刀

将螺丝向上
滑动

●适用压接端子

·Y形端子

·圆形端子

6
.6（
M
A
X
）

0
.8

φ 3.7

φ
3
.4

6
.4（
M
A
X
）

0
.8

4.8

15.8（MAX）

3
.7

φ
1
.7

4.8

φ
1
.7

φ
3
.4

14.4（MAX）

6.3

6.3

调   整
■全闭位置、角度微调整／反动作时

［使用手动扳手的方法］

[表 1]  手动扳手和输出轴动作角度
手动扳手旋转角度 输出轴动作角度

约 6° 0.1°
约 60° 1°
360° 约 5.9°

约 15旋转和 90° 90°

注 ) 大约值

1) 施加电源电压。
2) 取下端子保护盖。

POWER

INPUT

ALARM

ＳＷ２

ＳＷ３

ヒ
ュ

ー

ズ

ON

Ｏ
Ｎ１
２

３
４

５
６

7
８

CLOSE/OPEN
ACCORDING TO

SW1/STOP

REVERSE/DIRECT

OPEN/POSITION
SET

CLOSE/POSITION
SET

RUN/PU

MODULAR INPUT

ＳＷ１

FUSE
250V
3A

INPUT
COM1

POSITION COM1

OPEN SIG.CLOSE SIG.ALM SIG.COM2ＶＵ

FORCE_OPEN
FORCE_CLOSE1

2
3

5

6

8

3 4 5 6 7 8

E 12 11 10 91 2

1 O
N

2
3
4
5
6
7
8

ON

SW1

1
2
3

5

6

8

3) 将 SW1-8和 SW1-6设置为 ON侧。

Ｏ
Ｎ

２
３
４
５
６
7
８

CLOSE/OPEN

ACCORDING TO
SW1/STOP

REVERSE/DIRECT

OPEN/POSITION
SET

CLOSE/POSITION
SET

RUN/PU

POWER

INPUT

ALARM

SW2

SW3

SW1

1

2

3

5

6

8

ON

１

4) 用手动扳手确定全闭位置。
 (请务必查看指示器显示以确定全闭位置。)

C O ･･ ･･ ･ ･

闭方向

5) 将 SW1-8和 SW1-6设置为 OFF侧。
6) 施加输入信号 (4～ 20mA DC)，确认全闭位置是否调
整在正确位置。
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■输入信号断开时的输出轴动作设定

(出厂时设定为下表的「在信号断开的位置停止」。)

[表 2]  输入信号断开时的输出轴动作设定

设定 SW1的设定

在信号断开的位置停止

SW1-2为 ON
(显示出厂时的设定 )

Ｏ
Ｎ

２
３
４
５
６
7
８

POWER

INPUT

ALARM

1

2

3

5

6

8

ON

１

SW3

SW2

SW1

自动向全闭位置动作

Ｏ
Ｎ

２
３
４
５
６
7
８

POWER

INPUT

ALARM

1

2

3

5

6

8

ON

１

SW3

SW2

SW1

自动向全开位置动作

Ｏ
Ｎ

２
３
４
５
６
7
８

POWER

INPUT

ALARM

1

2

3

5

6

8

ON
１

SW3

SW2

SW1

■动作切换 (SW1-3)
可切换正反动作。出厂时一般设定为反动作。

[表 3]  动作切换
动作 SW1-3 说明

反动作 OFF 输入信号减少时闭

正动作 ON 输入信号增加时闭

■全开、全闭位置的调整

1) 将 SW1-8设置为 ON。
 进入执行器直接设定模式，忽略输入信号。
2) 将 SW1-5设置为 ON，用 SW2 (OPEN)／ SW3 

(CLOSE) 按钮调整全开位置。
3) 调整全开位置后，将 SW1-5设置为 OFF。
 将 SW1-5从 ON变为 OFF时的输出轴的位置，作为
全开位置存储。

4)将 SW1-6设置为 ON，用 SW2 (OPEN)／ SW3 
(CLOSE) 按钮调整全闭位置。

5)调整全闭位置后，将 SW1-6设置为 OFF。
 将 SW1-6从 ON变为 OFF时的输出轴的位置，作为
全闭位置存储。

6)将 SW1-8设置为 OFF。
 转为运行模式，输入信号便可运行。请施加输入信号，
确认全开、全闭位置是否处于所设定的位置。

注 )  动作设定角度请在 45°以上的范围使用。

OPEN

按压按钮的方向

CLOSE
SW3

SW2
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PU－ 2的设定
■编程器的显示

G

ITEM No.

I （ ）

D

响应

设定值的显示

液晶显示器

●响应信息

· NG: 失败
 PU–2□的接线可能有问题，请检查接口的连接。
· ER: 通信错误
  在 SW1-8为 OFF的状态下连接 PU–2□时，会显

示“ER”。请将 SW1-8设置为 ON。

●设定值的显示

· OK: OK
· DATA-ERR: 错误数据的输入
· NON-ITEM: ITEM No.不正确

■ITEM No. 与设定内容
[表 4]  ITEM No. 与设定内容

ITEM 
No.

设定项目
设定范围

(单位 )
最小

设定范围

出厂时

的设定

10 全开位置 45～ 100 (%) 0.1 95.0

11 全闭位置 0～ 55 (%) 0.1 5.0

12 开度限制 75～ 105 (%) 0.1 100

13 闭度限制 -5～ 25 (%) 0.1 0

14 全开信号位置 75～ 100 (%) 0.1 97.7

15 全闭信号位置 0～ 25 (%) 0.1 2.3

19 开闭时间设定值 参照表 5 1 12

20 死区 0.1～ 5 (%) 0.1 0.3

21 重启限制时间 0～ 30 (秒 ) 0.1*3 2

注 ) 数值输入时不显示单位。

■ROM版本的显示
执行器直接设定模式时，ROM版本显示在 ITEM 99。

■设定方法

1)接通电源。
2)将 SW1-8设置为 ON。
 进入执行器直接设定模式，忽略输入信号。
3)连接 PU－ 2□。
 ITEM显示为空白。
4)设定值的显示方法
 输入要显示的 ITEM No.NN (N: 0～ 9的数值 )。按 

[ITEM] [N] [N]。
5) ITEM的变更方法
 按 [ITEM] [N] [N]或 [UP] [DOWN]。
6)设定值的变更方法
 在显示要变更的设定项目的 ITEM No.的状态下，按

[DATA]、设定值、[ENTER]。
 输入的值为错误的值时，PU－ 2□显示为 [DATA-

ERR]。请再次输入正确的数据。
7)取下 PU－ 2□的接线。
 变更各项的设定后，从执行器接口取下 PU－ 2□。
8)将 SW1-8设置为 OFF。
 进入运转模式，输入信号即可运转。
 施加输入信号，确认各项设定。

注 1) 请勿在连接 PU－ 2□的状态下连接或切断电源。
注 2) 在驱动电机 (运转模式时 ) 之前，请务必取下 PU-2□。

■设定项目与设定范围

1)全开、全闭位置 (ITEM No.10、11)。
 将最大动作角度的输出轴全开位置以 100%、全闭位置
以 0%，输入百分比值。

 注 )  动作设定角度请在 45°以上的范围使用。
2) 开、闭限制 (ITEM No.12、13)。
 以调整全开、全闭位置后的角度为 100%，在表 4所示
的范围内进行设定。

3) 全开、全闭信号位置 (ITEM No.14、15)。
 全开、全闭位置调整后的角度为 100%，在表 4所示的
范围内设定全开、全闭输出信号的输出位置。

4) 开闭时间设定值 (ITEM No.19)
 可变更开闭时间。在根据所需扭矩并参照表 5进行设定。

[表 5]  PRP-2

DATA
开闭时间

(秒／90°)
紧固扭矩 

(N · m)
约束扭矩 

(N · m)

1 231

600

7003 114

8 64

12 50
650

20 34

5) 死区的设定 (TIEM No.20)
 设定最大动作角度的死区。设定范围为 0.1～ 5%。(设
定值较高时会降低分辨率 )

6) 重启限制时间 (ITEM No.21)
 从电机进入死区到再次启动之间设定间隔时间，以防止
电机的过热。在高温环境下使用时，请将重启限制时间

设定为较长时间。设定范围为 0～ 30秒。
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术语解释
■异常检测

尽管输入信号与位置信号存在偏差，但是由于过载、故障等原因，导致输出轴不能运转时，认定为异常并输出异常报警信号 (异
常检测显示灯亮灯 )，且停止向电机供电。
检测出异常后的复位方法 : 交替输入 0% 和 100% 的输入信号数次或切断电源，即可复位。
如果频繁地检测出报警输出时，请检查阀门是否有异物掺入、调整是否适当、阀门压盖填料是否过紧等可能引起过载的因素，

并务必消除这些因素，以确保正常运转。

■温度异常上升保护

当内置的温度传感器检测出电机的温度异常上升时，异常检测显示灯就会闪烁 ( 异常报警信号重复 0.5 秒 ON、0.5 秒 OFF
的动作 ) ，并且停止向电机供电，直到温度下降为止。几分钟后会自动恢复，但是周边温度越高，复原所需的时间越长。

■保险丝

本产品内置保险丝，以防止控制电路板以及电机的过电流。

电源显示灯 (POWER 显示灯 ) 在供电的情况下没有亮灯时，请检查保险丝是否已熔断。
如果更换的保险丝再次快速熔断时，有可能是控制电路板已损坏或电机发生了故障。敬请咨询本公司或代理商。

■电机预热

当电机表面温度处于 0℃以下时，执行器会向电机提供电流，使电机表面的温度保持在约 5℃ ( 耗电量约 24VA)。
环境温度有可能低于 0℃时，请始终保持供电。

维   护
为了能够有效使用并延长其使用寿命，请根据使用条件实施定期检查。

检测项目 检查内容 措施

动作 (例如 4 ～ 20mA DC 
输入时 )

输入 4→ 12→ 20→ 12→ 4mA的信号，检查全闭
～全开～全闭的动作以及停止位置是否正常。

修理或再调整

报警显示灯亮灯时，请检查阀门的动作是否轻松平稳。

转动音 运转时是否有异常的转动音 修理或再调整

连接器、导线 确认连接器的连接是否坚固。

确认是否有引线的断裂、绝缘罩的破裂和磨损。

修理或再调整

内部的湿度和生锈 确认内部没有水分，没有生锈。

如果内部有水，请检查密封垫是否损坏。

除却水分或修理。

内部浸水时，请将其更换。

螺丝类的紧固度 检查螺丝、螺栓类是否有松动 如有松动，请重新紧固。

经过定期检查，如有故障需要维修或更换零部件时，请联系本公司或代理商。

●加油

涂于本产品的润滑剂是黄色极压润滑脂，适用于从低温到高温的广域温度范围，因此在正常使用条件下无需再加油。

●定期运行

如果长期停止运行，请定期 (如一星期一次 ) 运行执行器，确认其功能是否正常。 
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故障与排除
内容 原因 措施

不运转

电源显示灯、信号显示灯

不亮灯
无供电或无信号 请检查电源和输入信号，排除故障原因并确保电源和信号。

接线错误 请检查接线

接触不良 请检查连接器和连接部分

保险丝熔断 用备用保险丝更换

电源显示灯、信号显示灯

亮灯
处于执行器直接设定模式 (SW1-8为 ON) 将 SW-8设置为 OFF

全开、全闭位置的调整错误 重新调整全开、全闭位置

控制电路板的故障 修理和调整

电机的故障 修理和调整

电源电压和输入信号不正常 排除故障原因并确保电压和信号

运行不稳定 开闭时间的设定过快 调慢开闭速度，加大推力

电源电压低或不稳定 确保额定电压

输入信号不稳定 检查调节器、电缆线、干扰等

角度传感器的故障 修理和调整

异常检测显示灯亮灯 有异物渗入阀门引起过载 排除过载原因

执行器构造部损坏 修理和调整

异常检测显示灯闪烁 电机的温度过高 运用重启限制时间

查看调节器的MV值

温度传感器的接线断开或连接器脱落 检查连接器和接线

如有故障需要维修或更换零部件时，请联系本公司或代理商。

避   雷
为了防止本产品遭受雷浪涌的冲击，请与本公司生产的电子

设备专用避雷器＜ M-RESTER 系列＞一起使用。

保   证
本产品在出厂前，已经过严密检查。万一发生质量问题、运

输事故，或到货 3年内，在正常使用情况下发生故障等情
况时，请将产品退回，我们将为您交换产品。
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