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Long ConnectSerial ( short Port)
B iHandle=mbMaster1.ConnectSerial (1)
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Long ConnectModbusTCP ( short Port)
B iHandle=mbMaster1.ConnectModbusTCP (502)
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Boolean Disconnect ( Long ConnectionHandle )
B Status = mbMasterl.Disconnect ( iHandle )
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Short PollModbus ( Long ConnectionHandle, short SlaveNodeAddress, short ModbusFunctionCode,
Long Address, short Length )
B Status = mbMaster1.PollIModbus ( iHandle, 1, 3, 100, 10)
(/—=F1mb, 7 KL R 100 TIHED 10 DIRFFL ¥ A X — % 5its)
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SlaveNodeAddress 1% modbus A L—7 % E& L £ 3, ModbusFunctionCode | FFEIC L TF &V,

Function Code Data Type

01 COIL STATUS

02 INPUT STATUS

03 HOLDING REGISTER
04 INPUT REGISTER
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O EEFR L, #PHIT 1~25612 LT RSV, PollModbus A Y > ROV fEN 0 DEF, A vtE—T0%
Bt OIMTEE S, % T 7Y &/ —3 3 A SlaveResponse A X F ZZIFED £, (LA vE—

UMNBA LT T Mol LT, SlaveResponse 1 N2 REFEA L £, ) PollModbus A > v RO

DAEA 0 LIAf D =T — a2 — ROW, SlaveResponse 1 X2 MMIREAESH EH A,

Short ReadResults ( Long ConnectionHandle, short SlaveNodeAddress, short ModbusFunctionCode,
Long Address, Long *pData)
B : Dim MyData( 10 ) As Long
Fori=0to 10
Status = mbMasterl.ReadResults ( iHandle, 1, 3, 100+i, MyData(i))
Next i
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Short FillWriteBuffer ( Long ConnectionHandle, short Index, Long Data )
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Short WriteModbus ( Long ConnectionHandle, short SlaveNodeAddress, short ModbusFunctionCode,
Long Address, short Length )
B : mbMasterl.FillWriteBuffer ( iHandle, 0, 1234)
Status = mbMaster1.WriteModbus ( iHandle, 1, 6, 100, 1)
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Function Code Data Type

05 SINGLE COIL WRITE
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Short WriteResults ( Long ConnectionHandle, Short SlaveNodeAddress, Short ModbusFunctionCode, Long
Address, Short Length )
B Status = mbMasterl.WriteResults ( iHandle, 1, 6, 100, 1)
(WriteModbus |Z & > TRAsE S iz L AR R & Giite)
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	Function Code  Data Type
	01   COIL STATUS
	02   INPUT STATUS
	03   HOLDING REGISTER
	04   INPUT REGISTER
	Adressはポイントアドレスを定義し、範囲は1～65535にして下さい。  Lengthは、読んでくるデータポイントの数を定義し、範囲は1～256にして下さい。  PollModbusメソッドの戻り値が0の時、メッセージは接続の外に送信され、後でアプリケーションがSlaveResponseイベントを受け取ります。（もしメッセージがタイムアウトになったとしても、SlaveResponseイベントは発生します。）PollModbus メソッドの戻り値が0以外のエラーコードの時、SlaveRespon...
	アプリケーションが、modbusスレーブにReadメッセージを要求した後に、modbus_masterコントロールは、メッセージ結果をRead可能になった時に、SlaveResponseイベントを発生します。  ReadResultsメソッドは接続時の最後のメッセージ処理の結果を取り出します。
	SlaveNodeAddressとModbusFunctionCodeパラメータは、接続時に送った最後のメッセージと同じにして下さい。  スレーブからの結果は、一度に1つ値に戻されpDataに格納されます。  ReadResultsメソッドに渡されるパラメータAddressは、PollModbusメソッドでのパラメータAddressとLengthにより指定される範囲内である必要があります。
	もしメッセージがスレーブデバイスにうまく送られ、適切な結果を得られたならば、ReadResultsは、エラーステータス0を戻します。  もしメッセージがタイムアウトになった時（または、メッセージ処理中になにか他のエラーが起きた時）適切なエラーが戻るようになっています。
	FillWriteBufferメソッドは、スレーブデバイスに送信されるデータによって内部バッファを準備します。  データは一度に1つの値としてバッファに書いて下さい。それぞれの値は単一のmodbusコイルまたはレジスターを表しています。バッファが満たされるとすぐWriteModbusメソッド経由で明示したスレーブに送られます。
	WritelModbusメソッドは、定義されたスレーブにWriteリクエストを出します。ConnectionHandleは、ConnectSerialメソッドまたはConnectModbusTCPメソッドから戻されたハンドル番号と指定して下さい。SlaveNodeAddressはmodbusスレーブを定義します。ModbusFunctionCodeは下記にして下さい。
	Function Code　  Data Type
	05   SINGLE COIL WRITE
	06   SINGLE REGISTER WRITE
	15   MULTIPLE COIL WRITE
	16   MULTIPLE REGISTER WRITE
	Addressはデータポイントアドレスを指定し、Lengthは、書き込むデータ値の数を定義します。
	書き込むデータは、直前に、FillWriteBufferメソッドを使って指定して下さい。
	アプリケーションが、modbusスレーブにReadメッセージを要求した後に、modbus_masterコントロールは、メッセージ結果をRead可能になった時に、SlaveResponseイベントを発生します。  WriteResultsメソッドは接続時の最後のメッセージ処理の結果を取り出します。
	SlaveNodeAddress、ModbusFunctionCode、Address、およびLengthパラメータは、接続時に送った最後のメッセージと同じにして下さい。
	もしメッセージがスレーブデバイスにうまく送られ、適切な結果を得られたならば、WriteResultsは、エラーステータス0を戻します。  もしメッセージがタイムアウトになった時（または、メッセージ処理中になにか他のエラーが起きた時）適切なエラーが戻るようになっています。

